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Zawory regulacyjne
RV 805 i RV 806




Obliczenie wspoéiczynnika Kv

Praktyczne obliczenia wykonuje sie uwzgledniajgc parametry
obwoddéw regulacyjnych i warunki robocze medium wedtug
wzorow przedstawionych ponizej. Zawér regulacyjny powinien
byé dobrany tak, aby byt zdolny do regulacji przeptywu
minimalnego przy danych warunkach roboczych. Nalezy
sprawdzi¢, czy najmniejszy przeptyw moze by¢ jeszcze
regulowany.

Powinien by¢ spetniony nastepujacy warunek: r>Kvs/Kv,,

Biorgc pod uwage ewentualnosé wystapienia 10% toleranciji
ujemnej wykonania wartosci Kv,,, w stosunku do Kvs i zgdania
mozliwosci regulacji w obszarze przeptywu maksymalnego
(obnizanie i zwiekszenie przeptywu) producent zaleca
wybieranie warto$ci Kvs zaworu regulacyjnego wigkszej niz
maksymalna warto$¢ robocza Kv:

Kvs =1.1 + 1.3 Kv

Wzory do obliczania Kv

Spadek cisnienia | Spadek cisnienia
p, > p,/2 Ap2p,/2
Ap < p,/2 p, S p,/2
. Q . p
Ciecz 100 V Ap
Q, .[p-T, 2Q,
oo Gaz 5141\ Ap.p, 5141, P T
Para Q, | Vv Q, .l 2v
przegrzana 100 \ Ap 100 ¥ p,
Para Q, [ V.X Q. | 2v.x
nasycona 100 ¥ Ap 100 Y p,

Nadkrytyczny przeptyw pari gazéw

Przy spadku ci$nienia wiekszym niz krytyczny (p, /p, < 0.54)
medium uzyskuje w najmniejszym przekroju predkosc
dzwieku, co moze spowodowacé podwyzszenie gtosnosci. Aby
ograniczy¢ to zjawisko nalezy zastosowa¢ odpowiedni ukfad
dtawigcy z niskg gtosnoscig (wielostopniowa redukcja
ci$nienia, przestona na wylocie).

Wielkosci i jednostki

Kawitacja

Kawitacja jest to zjawisko miejscowego odparowania cieczy,
spowodowana gwattownym wzrostem predkosci przeptywu w
wyniku spadku cisnienia a nastepnie skraplania sie par.
Kawitacja powoduje wibracje zaworu, hatas i moze
spowodowaé¢ powazne uszkodzenia powierzchni
wewnetrznych zaworu. W zaworach regulacyjnych mozna
okresli¢ dopuszczalng réznice cisnien przy kiodrej pojawi sie
kawitacja:

(p| - pz) =>0.6 (p1 = ps)

W takich przypadkach nalezy zastosowac uktad dtawigcy
wielostopniowy lub grzyb perforowany oraz stelitowanie
powierzchni gniazda i grzyba ( napawanie weglikami
spiekanymi )

Charakterystyki przeptywu zaworu

KV/KV 10
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L - charakterystyka liniowa
Kv/Kv,, = 0.0183 + 0.9817 . (H/H,,,)
R - charakterystyka statoprocentowa (4-procentowa)

KV/KV,, = 0.0183 . g oo

Oznaczenie Jednostka | Nazwa wielkosci

Kv m°/h Wspétczynnik przeptywu

KV g m°/h Wspotczynnik przeptywu przy skoku znamionowym

Kvs m°’/h Znamionowy wspétczynnik przeptywu armatury

Q m°/h Objetosciowe natezenie przeptywu w warunkach roboczych (T,, p,)
Q, Nm®/h Objetosciowe natezenie przeptywu w warunkach normalnych (0°C, 0.101 MPa)
Q, kg/h Masowe natezenie przeptywu w warunkach roboczych (T,, p,)

p, Mpa Cisnienie absolutne przed zaworem

P, MPa Cisnienie absolutne za zaworem

Ps MPa Cisnienie pary nasyconej przy danej temperaturze (T,)

Ap MPa Spadek cisnienia na zaworze (Ap = p, - p,)

[ kg/m® Gesto$¢ medium w warunkach roboczych (T,, p,)

Pn kg/Nm? Gestos$¢é medium w warunkach normalnych (0°C, 0.101 MPa)

v, m°/kg Objetos¢ pary przy temperaturze T, i ci$nieniu p,

\Y m’/kg Objetos¢ pary przy temperaturze T, | cisnieniu p,/2

T, K Temperatura absolutna przed zaworem (T, =273 + 1)

X 1 Stopien suchosci pary




Diagram dla okreslenia wspétczynnika Kvs zaworu w zaleznosci od przepiwu
Qwody i spadku cisnienia Ap na zaworze
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Diagram stuzy do okreslenia Kvs zaworu w zaleznosci od zadanego przeptywu wody i zgdanego spadku ci$nienia. Istnieje
mozliwo$¢ wykorzystania diagramu do sprawdzenia spadku cisnienia na konkretnym zaworze dla okreslonego przeptywu.
Diagram sporzadzono dla wody o gestosci 1000 kg/m”. ,

Dla wartosci Q = q . 10" nalezy obliczy¢ warto$¢ Kvs = k .10". Na przyktad wartosci Kv =2,5=25 .10 odpowiada przy spadku
ci$nienia 40 kPa przeptywowi 16 . 10"=1,6 m’h wody.

Zastosowanie wielostopniowej redukcji ciSnienia

W  przypadku zawordéw eksploatowanych przy spadku cieczy), zaleca sie zastosowanie systemy dlawiacego
cisnienia (p,/p, < 0,54 dla par i gazow oraz gdy spadek wielostopniowego w celu zapobiezenia kawitacji
cisnienia na zaworze jest wiekszy od 4 MPa dla i zapewnienia diugiej zywotnosci wewnetrznych czesci.

System regulacji: grzyb perforowany, gniazdo perforowane (kosz gniazdowy)
Redukcja dwustopniowa Redukcja trzystopniowa Redukcja czterostopniowa

System regulacji: grzyb formowany; gniazdo/tuleja perforowana
Jeden stopien redukcji Redukcja dwustopniowa




RV 805
RV 806

Zawory regulacyjne
DN 25, 40, 50
PN 160, 250, 400

Opis
Zawory serii RV 805 i RV 806 sg zaworami jednogniazdowymi,
ktérych konstrukcja pozwala na szerokie zastosowanie w
uktadach regulacji. Wielostopniowy uktad dtawigcy
przeznaczony jest do pracy przy duzych spadkach cisnienia
ograniczajac zjawiska kawitacji i hatasu. Zawory posiadajg
dfawnice typu LIVE LOADING.
Zawory moga by¢ wykonanie jako zawory katowe (typ RV 805)
lub w wykonianiu korpusu w ksztatcie litery “Z” (typ RV 806).
Zawory sg dostarczane z koncéwkami do spawania.
\Wykonania koncéwek do spawania jest zgodne z normami
CSN 13 1075 oraz EN 12 627. Wykonanie materiatowe
koncoéwek do spawania jest dostepne w czterech podstawo-
wych opcjach.
Zawory sg przystosowane do pracy z sitownikami
elektrycznymi firm: ZPA Pecky, ZPA Kfizik PreSov, Auma,
Echgabel i EMG -Drehmo oraz z napedem pneumatycznym
oxboro.

Media robocze

zanieczyszczenia mogg, skrocic zywotnos¢ i zaktocac prace
urzadzenia . W przypadku stosowania zawordw na inne media
zaleca sie konsultacje zastosowania z producentem.

Zastosowanie

Zawory serii RV 805 i RV 806 przeznaczone sg zwtaszcza do
kontrolowania przeptywu wiryskiwanej do pary wody (wtrysk
wody w stacjach redukcyjno schtadzajgcych).

Zawory sg wykonane do cisnienia nominalnego PN400.
Wielostopniowy uktad redukcji pozwala na prace przy
wysokich spadkach cisnienia: normalnie do 15MPa, maksy-
malnie do 20MPa).

Maksymalne cisnienia robocze, zgodnie znormg EN 12 516-1,
podane sg na stronie 18 niniejszego katalogu.

Sposoéb zabudowy

Zawor moze by¢ zabudowany w dowolnym potozeniu z
wyjatkiem przypadku gdy naped znajduje sie pod

Zawory przeznaczone sg zwilaszcza do kontrolowania  zaworem.Kierunek przeptywajacego medium musi byé
przeptywu wtryskiwanej do pary wody. Producent zaleca  zgodny ze strzatkamina korpusie.

zabudowe przed zaworem filtra. Niesione przez wode

Parametry techniczne

Seria RV 805 RV 806

Wykonanie Jednogniazdowy zawér regulacyjny,katowy, z przytaczami do spawania| Jednogniazdowy zawdr regulacyjny, budowa “Z", z przytaczami do spawania
Srednice nominalne 25, 40, 50

Cisnienie nominalne 160, 250, 400

Materiat korpusu

Stal nierdzewna 1.4922 (X20CrMoV11-1)

Materiat koncowek Stal weglowa 1.0425 Stal stopowa 1.7335 | Stal weglowa 1.0425 Stal stopowa 1.7335
do spawania (P 265 GH) (13CrMo4-5) (P 265 GH) (13CrMo4-5)
Zakres temp. roboczych -20 do 400 °C -20 do 550 °C -20 do 400 °C -20 do 550 °C
Przytacza Korcéwki do spawania CSN 13 1075 (3/1991)

Typ gniazda Grzyb i gniazdo perforowane; Grzyb formowany-gniazdo perforowane (dla niskich wartosci Kvs)

Ap,..dla 1 stopnia redukciji

4,0 MPa dla grzyba i gniazda perforowanego, 2,0 MPa dla grzyba formowanego

Charakterystyka regulacji

Liniowa, statoprocentowa wg CSN EN 60534-1 (4/1997)

Nieszczelnosé

Klasa IV wg CSN EN 1349 (5/2001)

Wartosci Kvs

DN 25 \ 40 \ 50 \ 25 \ 40 \ 50
Warto$¢ Kvs [m /h]

llo$¢ stopni redukciji Charakterystyka liniowa Charakterystyka statoprocentowa
System regulacji: grzyb | gniazdo perforowane

2 25-4.0 25-8.0 25-125 3.2-4.0 3.2-8.0 3.2-10.0

3 20-3.2 20-6.3 2.0-9.0 28-3.2 2.8-6.3 28-9.0

4 16-2.8 16-56 16-7.1 25-28 25-56 25-71

llos¢ stopni redukcii System regulacji: grzyb formowany; gniazdo/tuleja perforowana

1 0.63-4.5 1.6-45

2 1.0-2.24 14-28

3 0.8-1.8 1.0-25




Wymiary i wagi - typ RV 805

PN 160, 250, 400 PN 160 PN 250 PN 400
DN L H D t D t D t m
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kl
25 160 25 33.7 4 33.7 5 35 8.5 34
40 165 25 48.3 5 48.3 7 48.3 11 35
50 175 25 60.3 6.3 60.3 8 60.3 12.5 36
Wymiary i wagi - typ RV 806
PN 160, 250, 400 PN 160 PN 250 PN 400
DN L H D t D t D t m
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kg]
25 320 25 33.7 4 33.7 5 35 8.5 34
40 330 25 48.3 5 48.3 7 48.3 11 35
50 350 25 60.3 6.3 60.3 8 60.3 12.5 36
Zawor regulacyjny RV 805 - budowa katowa Zawor regulacyjny RV 806 - budowa “Z”
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Schemay specyfikacji kompletnego numeru typowego zaworu RV 805 i RV 806

XX XX X[ XX X[ XXX X| XX |- XXX /[ XXX ]-| XX
1. Zawdr Zawor regulacyjny RV
2. Seria Zawor regulacyjny, budowa katowa 805
Zawor regulacyjny, budowa “Z2” 806
3. Typ napedu Elektryczne napedy E
Pneumatyczne napedy P
Elektryczny naped Modact MTR EPD
Elektryczny naped Modact MTN Control EYA
Elektryczny naped Modact MTN EYB
Elektryczny naped Auma SAR 07.5 EAG
Elektryczny naped Auma SAR 10.1 EAJ
Elektryczny naped Schiebel rAB8 EZK
Pneumatyczny naped Foxboro PO 1502 PFD
4. Przytacza Koncéwki do spawania 4
5. Materiat koncowek Stal weglowa 1.0425 (P 265 GH) (-20 do 400°C) 2
do spawania Stal stopowa 1.7335 (13CrMo4-5)  (-20 do 550°C) 6
(w nawiasach zakresy . - -
temp. roboczych) Inny materiat - na zyczenie 9
6. Materiat dtawnicy Grafit
7. llos¢ stopni redukgiji Jednostopniowa 1
Dwustopniowa 2
Trzystopniowa 3
Czterostopniowa 4
8. Charakterystyka Liniowa L
przeptywu Statoprocentowa R
9. Liczba przeston Bez przeston 0
10. Cisnienie nominalne PN |PN 160 160
PN 250 250
PN 400 400
11. Temperatura robocza °C | Maksymalna temp. robocza medium XXX
12. Srednica nominalna DN w zaleznosci od wykonania XX

Przyktad zamoéwienia:

Uwaga:

Po konsultacji z producentem moga zosta¢ dostarczone inne
Inne typy napeddw.

Zawor regulacyjny, wtryskowy, budowa katowa, DN 40, PN 250, z napedem elektrycznym Modact
Control MTN, przytacza: do spawania ze stali weglowej 1.0425; dtawnica: grafit, redukcja
trzystopniowa, z liniowg charakterystyka przeptywu, zostaje oznaczony: RV 805 EYA 4253 L0
250/400-40.




EPD

Naped elektryczny Modact MTR

Regada
Technical data
Typ Modact MTR
Oznaczenie w numerze typowym EPD
Napiecie zasilania 230V
Czestotliwosc 50/60 Hz
Pobdr mocy 16 lub 25 W
Sposob regulacji 3 - punktowy (w potaczeniu z regulatorem NOTREP ciagte)
Sita znamionowa 10, 16, 25 kN

Skok

12,5 do 100 mm

Obudowa

IP 54 (IP 65 na zamdéwienie)

Maksymalna temperatura czynnika

wg stosowanej armatury

Dopuszczalna temperatura otoczenia -25do 50°C
Dopuszczalna wilgotno$¢ otoczenia 90 % (wykonanie tropikalne 100 % z kondensacja)
Waga 27 do 31 kg

Schemat przytaczenia napedu
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Specyfikacja napedu Modact MTR

Elektryczny naped liniowy 52 420. X X X| X
Wykonanie normalne z temperaturg otoczenia w zakresie -25 °C do +50 °C
Potaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat potaczenia
Na listwe zaciskowg 9
Na konektor 230 VAC 2% 8
o, Sita Predko$é Robocza Silnik elektryczny
Wykonanie sruby wytaczajaca"? przestawienia predko$¢ przestawienia Moc Obroty| Prad
i§’ 25000/32-G| 10.0-25.0 kN 32 mm/min. 38-32mm/min. | 25 W | 1250 | 0.41A
Wykonanie ptyty sterowniczej Skok roboczy Schemat potaczenia
Elektromechaniczna - bez
sterowania miejscowego 25mm 2298
Nadajnik potozenia Potaczenie Wyjscie pifgérgﬁita
Bez nadajnika — — — A
Pojedynczy 1x100 Q Z5a B
Potenciometrvezn Podwdjny _ 2x100 Q Z6a C
jometryezny Pojedynczy 1x2000 Q Z5a F
Podwajny 2x2000 Q ZBa P
Bez zasilacza Z10a S
Z zasilaczem 2-przewodowy 4-20mA Z269a Q
Bez zasilacza Z257a T
Elektroniczny Z zasilaczem 0-20mA Z260a U
pradowy Bez zasilacza Z257a \
Z zasilaczem 3-przewodowy 4-20mA Z260a W
Bez zasilacza 0-5mA Z257a Y
Z zasilaczem Z260a Z
Pojemnoéciowy Bez zasilacza } ) Z10a |
CPT Z zasilaczem 2-przewodowy 4-20mA Z269a J
Przytacze Wysokos¢ przytacza | Rozstaw stupkow/ | Gwint sprzegta ¥ Rysunek
mechaniczne owiercenie kotnierza wymiarowy
- P-1045a/C
Stupki 130/100 150/ — M20x1.5 P-1045a/H
Dodatkowe wyposazenie Schemat
podigczenia
Bez dodatkowego wyposazenia; nastawiona max.sita wylgczajgca z danego zakresu 01
A | Dwa dodatkowe wytgczniki potozeniowe S5,S6 7298 0/2
B | Nastawienie sity na zadang wartosé 03

Dopuszczalne kombinacje i kod zamoéwienia: A+B = 07

Uwagi:

1) Site wylaczajaca z zakresu prosze poda¢ w zamowieniu. W przypadku, kiedy nie jest ona podana producent
ustawia maks. warto$¢ z odpowiedniego zakresu. Site nie moza pozniej przestawic.
2) Maksymalna sitg obcigzenia jest rowna:

- 0.8 wielokrotnosci maks. sity wytaczajacej dla warunkow dziatania S2-10 min., ewent. S4-25%, 6 - 90 cykli/ h
- 0.6 wielokrotnosci maks. sity wytaczajacej dla warunkow dziatania S4-25%, 90 - 1200 cykli/ h

3) Gwint w ztaczce prosze podac w zamdwieniu.




Schematy podiaczen sitownikow Modact MTR
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Uwagi:

1. W wer$jiksiio1wnika z przytaczem na listwe zaciskowa, zacisk 1/60 w schemacie Z269a i Z260a wyprowadzony jest
na zacisk nr

2. Zworka X3:6-X:7 i X3:2-X:8 w schemacie Z296 przy podtgczeniu na listwe zaciskowa nie jest zaktadane przez producenta.
Nalezy to potaczenie wykona¢ we witasnym zakresie.

Oznaczenia:

Z5a podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z6a podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a podtaczenie elektronicznego lub pojemnosciowego prgdowego nadajnika potozenia 2-przewodowo bez
zasilacza

Z257b podigczenie elektronicznego pragdowego nadajnika potozenia 3-przewodowo bez zasilacza
Z260a podtaczenie elektronicznego pragdowego nadajnika potozenia 3-przewodowo z zasilaczem
Z269a podtaczenie elektronicznego lub pojemnosciowego prgdowego nadajnika potozenia 2-przewodowo

zzasilaczem
7296 podtaczenie silnika elektrycznego
7298 podtaczenie wytgcznikéw sitowych, potozeniai grzatki
B1 pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
B2 podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
B3 Nadajnik CPT lub elektroniczny pradowy nadajnik potozenia
S1 wytacznik momentowy “otwiera”
S2 wytgcznik momentowy “zamyka”
S3 wytgcznik potozeniowy “otwiera”
S4 wytgcznik potozeniowy “zamyka”
S5 dodatkowy wytacznik potozeniowy “otwiera”
S6 dodatkowy wytgacznik potozeniowy “zamyka”
M silnik elektryczny
C kondensator rozruchowy
Y hamulec silnika
E1 grzatka
X listwa zaciskowa
X3 listwa zaciskowa silnika
/U sygnat wejsciowy/(wyjsciowy) pradowy/(napieciowy)
R rezystor rozruchowy
R, rezystancja obcigzenia




EYA
EYB

Napedy elektryczne Modact MTN
| Modact MTN Control

ZPA Pecky
Parametry techniczne
Typ Modact MTN Control Modact MTN
Oznaczenie w numerze typowym EYA EYB
Napiecie zasilania 3 x220V /400 V (3 x 220 V/380V)
Czestotliwosc 50 Hz
Pobor mocy patrz tablica specyfikacji
Sterowanie 3 - punktowe lub ciggte
Sita znamionowa 15000 i 25000 N
Skok 10 do 100 mm
Obudowa IP 55
Maksymalna temperatura czynnika wg stosowanej armatury
Dopuszczalna temperatura otoczenia -25 do 55 °C
Dopuszczalna wilgotno$é otoczenia 5-100 % z kondensacja
Waga 45 kg

Schemat potaczenia napedu Modact MTN

Wykonanie - z listwg zaciskowg Nadajnik potozenia: pojemnosciowy CPT 1 1/A 4 - 20 mA
Nadajnik potozenia: potencjometryczny 2x100Q lub bez nadajnika

BQ1 BQ2 SOt 502 SQ3 SQ5 S04 SQ6 SA1 SA2
(WJ (v2) (uo) (M2) (PO) (PZ) (SO) (SZ) EH D M'0""I"B

i

Silnik elektr.  Skrzynka sterownicz przytacza sterowanie

miejscowe
Wiring diagram of actuator Modact MTN Control

Zpojemnosciowym nadajnikiem potozenia, zamontowanymi stycznikami, hamulcem BAM i regulatorempoozenia  SQ1 (MO)  Wytacznik momentowy dla kier. "otwiera"
SQ2(MZ)  Wytacznik momentowy dla kier. "zamyka"
SQ3(PO) Wyiacznik potozeniowy dla kier. "otwiera"
SQ5(PZ) Wylacznik potozeniowy dla kier. "zamyka"

SQ4 (SO) Wytacznik sygnalizacyj. dla kier. "otwiera"
SQ6(SZ)  Wytacznik sygnalizacyj. Dla kier. “zamyka"
EH Segmenty grzewcze 2x TR 551 10k/A
CPT1 Nadajnik potoz. pojem. CPT1/A4-20mA
BAM-001 Hamulec elektroniczny
KO Stycznik kierunkowy "otwiera"
Kz Stycznik kierunkowy "zamyka"
F Przekaznik cieplny (zabezpie. termiczne)
SA1 Przetgcznik sterow. "miejscowe - zdalne"
-ﬁ: iy 3 SA2 Przetacznik "otwiera - zamyka"
AT T B TR - T BQ1,BQ2 Nadajnik potozenia2x 100 Q
ITTTTTT TR ZP2.RE Elektroniczny regulator potozenia
JJlj\IL\‘ i "l[l.lltf n
(MC)MZ) (PO} (PZ) (SO0) (52} EH CPTY WWUT 8
2 501 502 S03 505 S04 506 TA1 SAZ
Wymiary podtaczeniowe - Specyfikacja dodatkowa numeru typowego 52 442
_ 4 Rozstaw stupkéw| B | 150 . Specyfikacja

| | ”—__‘ | | Potozenie “zamknigte” | p 130 Wykonanie podst. dodatk

LA Hil- 1 Pozycja  Gwint w zlgczce | | |M 20x1,5 Bb2I 52442 | XRXXN

o ‘ i E{ zamknieta

L}
B 2
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Specyfikacja napedu Modact MTN i Modact MTN Control

Podst. wyposazenie: 2 wytgczniki momentowe MO, MZ
2 wytgczniki potozeniowe PO, PZ
2 wylaczniki sygnalizacyjne SO, SZ

1 nadajnik potoz. - potenc. 2x100Q lub pojemn. CPT1/A
2 elementy grzewcze PO, PZ
1 tréjfazowy silnik asynchroniczny

Podstawowe parametry techniczne:

Ztakres ) Sila Predkos¢ | gyok Silnik Waga Specyfikacja
Typ wyr;gszaaﬁcseljykN rozruchowa Peesiawiona "y MV?/C ?%ﬁ:‘y In (4A00V I% Aluminium| Zeliwo | Podst. |Uzupeln.

50 180 900 0.67 2.5 XX4X

80 180 900 0.67 25 XX5X

MT 25 15-25 32,5 125 10-100 | 250 1380 | 0.77 3.4 33 45 | 52442 | XX6X
36 120 660 0.67 2.2 XX7X

27 120 660 0.67 2.2 XX8X

Wykonanie, podtgczenie elektryczne
z listwg zaciskowg B6XXX
ze ztgczkg KBSN (wykonanie tylko dla Modact MTN) 7XXX
o Nadajnik pojemnosciowy CPT 1/A 4 - 20 mA XXX0
Nadajniki dla Modact MTN Nadajnik potencjometryczny 2 x 100 Q XXX2
Z nadajnikiem Z nadajnikem
Wyposazenie dodatkowe potencjometrycznym | pojemnosciowym
2x100Q CPT 1/A

. Ze sterowaniem miejscowym XXX3 XXX1
Wykonanie Modact MTN Nieblokowany przefacznik, Konektor KBNS XXX3 XXX1
Bez Bez hamulca BAM i regulatora XXX4 XXXA

. sterowania | 7 hamulcem BAM, bez regulatora XXX5 XXXB
Wykona(r;ezé\{l)ﬂc(ij%(‘;,\tlal\ﬂTm Control | miejscowego Z hamulcem BAM i z regulatorem XXXC
uktadem Styczniic’)w) ze | Bezhamulca BAM i regulatora XXX7 XXXD
f;‘féj"s"gﬁw)?nf Z hamulcem BAM, bez regulatora XXX8 XXXE

Z hamulcem BAM i z regulatorem XXXF

Uwaga: Jezeli wymagane jest wykonanie z migaczem w zamodwieniu nalezy wpisa¢: wykonanie z migaczem.

Wymiary napedu Modact MTN

3 przepusty P16

200

13
90

MAX.560

\_ Zewnetrzny zacisk

ochronny

Sterowanie miejscowe

f(b).eh(g)

MAX.325 M 235
2
| 48
| 3
INE
3i=
t | TiE
8
&
3 |
Fl M20 026 [TT Y

Wymiary napedu Modact MTN Control

200

%0

Sruby ochronne usunaé po
zainstalowaniu serwonapedu
na armature

A 160
— B 150
[ a 30
L b 74
1. g 130
i c(a) 308
e d (b) 352
Simagene e (a) 615
AX.580 \ 3 przepusty P16 f (b) 659
MAk328 \ 255 Sterowanie ch (9) 715
‘ewnetrzny zacis| miejscowe
g roﬁtny t : \ 3! "‘{
&
=
B¢
b 3|,
I
Gl

(153)

100

abg |

c(a)

d(b).h(a)

Detal: ztaczka

MAX.38

i)

U
M20x1,5 |

Tylko za zgoda,

producenta -
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EYE, EYF
EYG, EYH

Elektryczny naped Modact MOP
i Modact MOP Control
ZPA Pecky

Parametry techniczne

Typ 52 030 MOP 52 030 MOP Control 520 31 MOP 52 031 MOP Control
Oznaczenie w numerze typowym EYE EYF EYG EYH
Napiecie zasilania 3x 230/400 V

Czestotliwose

50 Hz

Pobdr mocy

Patrz tablica specyfikaciji

Sposob regulacji

3 - punktowy lub cagty

Sita znamionowa 20 Nm
Skok Wg skoku zaworu
Obudowa IP 67

Maksymalna temperatura czynnika

Wg stosowanej armatury

Dopuszczalna temperatura otoczenia

wg CSN 33 2000-3, klasa

Aa7,AB7,AC1, AD5, AE5, AF2, AG2, AH2, Ak2, AL2, AM2, AN2, AP3, BA4, BC3

Rezim pracy S2 wg CSN EN 60 034-1
Waga 23 - 36 kg \ 33-59 kg
Wymiary napedu Modact MOP
RYSUNEK WYMIAROWY NAPEDU MODACT MOP RYSUNEK WYMIAROWY NAPEDU MODACT MOP
52 03052 031 WYKONANIE Z LISTWA ZACISKOWA 52 03052 031 Z KONEKTOREM
Zaslepione przepusty kablowe . Zaslepione przepusty kablowe H 1x dlawik
dla silnikow z wys. osi 100,112,132 dla silnikéw z wys. osi 100,112,132 m20x1,5
dlawik M32x1,5 11-21mm 1x diawik cable gland M31,5 range  13-20mm ( 10-T4mm)
13-18mm 1x diawik
2x diawik ‘m 13X'f8mm)
Ny i @@ i < ST
- 7 dn \&7 H 1x P16
A el I A NEE
S| m = ; % 5 Sla ‘@aﬁ ;
v & — v ‘ =
1x Diawik 1";"3":";\ \
dla silnikow z wys. osi 71,80,90-M25x1,5 Srerowanie miejscowe Zewnetrzna listwa
&16mm Zewnetrzna list zabezpieczajaca ;\: :::x:zwys 0si 71,80,90-M25x1,5 zabezpleczajaca
o[l tollalRy
well
o @l} / } ! ] _ ° o
\JJE2 i 8
[a] E +
I — R
G =
E F
G
@znaczenie | o | g\ c D |E|F | G|H|J|K @maczenie | p | g | c D E|F|G|H|J|K|L
typu typu
52 030 305| 90 |300| 78 |334|228|562|160| 99 | 120|300 52 030 305/ 90 |300| 78 |334|258/592|160| 99 | 120|325
52 031 376/120|328| 92 |436|228|664 |200| - |144|328 52 031 376|120(328| 92 |436 | 258|694 | 200 144|350
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RYSUNEK WYMIAROWY NAPEDU MODACT MOP CONTROL
5203052031

4xP16

?@@@

i

\__ Zewnetrzna list
Zabezpieczajaca

@znaczenie
typu A|/B|IC|D|E|F|G|H|J|K]|L
52 030 305| 90 |300| 78 |334 (258 592|160 | 99 | 120|325
52 031 376|120(328| 92 |436 258 |694 |200 1441328

Specyfikacja napedu Modact MOP

Zaglepione p

rzepusty kablowe

Sterownanie miejscowe

dla silnikéw z wys. osi 100,112,132
Dtawik M31,5

13-20mm

1x Dtawik

dla silnikow z wys. osi 71,80,90-M25x1,5
Bmm

E

XX XXX [ X|X|X|X
; o Przez listwe zaciskowg 5
Pofaczenia Wyjscie typu A Przez konektor F
Sterowanie miejscowe, wskaznik potozenia
Bez sterowania miejscowego, bez wskaznika potozenia 1
Nadajnik opornikowy lub St Y
wykonanie bez nadajnika erowanie miejscowe 4
Sterowanie miejscowe dla napedu Modact MOP Control 7
Z nadajnikem Bez sterowania miejscowego, bez wskaznika potozenia B
pojemnosciowym Sterowanie miejscowe E
CPT /A Sterowanie miejscowe dla napedu Modact MOP Control H
o2
Moment 2 .°§> ~ Silnik
@znaczenie 53 2
typu Wytaczajacy| Rozruchowy &y § @ Moc Obroty , /1
5 (400V) 2
(Nm) (Nm) | (1/min.) | (obroty) | (kW) | (1/min.) (A) (-)
MOP 40/70 - 7 70 7 0,05 650 0,42 1,6 J
MOP 40/65 - 9 65 9 0,06 830 0,34 2,0 0
MOP 40/55 - 15 55 15 0,09 870 047 2,0 1
MOP 40/75 - 25 20-40 75 25 0,18 1350 0,56 3,0 2
MOP 40/65 - 40 65 40 0,25 1350 0,76 3,0 3
MOP 40/50 - 50 50 50 0,25 2830 0,68 4,0 52 030 4
MOP 40/60 - 80 60 80 0,37 2740 1,00 3,5 5
MOP 80/135 -7 135 7 0,09 630 0,36 22 K
MOP 80/140 - 9 40-80 140 9 0,12 890 0,60 25 6
MOP 80/135 - 15 135 15 2-250 | 0,18 835 0,62 23 7
MOP 80/105 - 25 105 25 0,25 1350 0,76 3,0 8
MOP 100/130 - 9 130 9 0,12 890 0,60 25 0
MOP 100/130 - 15 130 15 0,25 850 0,78 2,7 1
MOP 100/150 - 25 150 25 0,37 920 1,20 3,1 2
MOP 100/170 -40 | g3.100 170 40 0,55 1395 1,45 3,9 52 031 3
MOP 100/150 - 63 150 63 0,75 1395 1,86 4,0 4
MOP 100/200 - 80 200 80 1,1 2845 2,40 6,1 E
MOP 100/150 - 100 150 100 1,1 1410 2,65 4,3 5
MOP 100/150 - 145 150 145 1,5 2860 3,30 5,5 F

kontynuacja tabeli na nastepnej stronie

13-




kontynuacja tabeli z poprzeniej strony, dotyczy napedu Modact MOP

XX XXX

Pas

Sygnalizacja, nadajnik potozenia, migacz

. Bez sygnalizacji,nadajnika potozenia i migacza 0
o) Nadajnik potozenia 1
o0 - - -
0  |Wytaczniki sygnalizacyjne 2
E% Wytaczniki sygnalizacyjne i nadajnik potozenia 3
S8 |Migacz 4
o) § Nadajnik potozenia i migacz 5
> Whytaczniki sygnalizacyjne i migacz 6
Wytaczniki sygnalizacyjne, nadajnik potozenia, migacz 7
Sygnalizacja, nadajnik potozenia, migacz
Nadajnik potozenia A
Kompletne wyposazenie Wy’fa(_:z.niki sygna!izgcyine i nadajnik potozenia B
Sch P-0781 Nadajnik potozenia i migacz C
5 Wytaczniki sygnalizacyjne, nadajnik potozenia, migacz D
€ Bez sygnalizacji,nadajnika potozenia i migacza E
@] .. N P
O Nadajnik potozenia F
% Whytaczniki sygnalizacyjne G
% Bez pozycjonera Wyiacznlkl sygnalizacyjne i nadajnik potozenia H
e Migacz |
3 Nadajnik potozenia i migacz J
E Whytaczniki sygnalizacyjne i migacz K
3 Wytaczniki sygnalizacyjne, nadajnik potozenia, migacz L
S Bez sygnalizacji,nadajnika potozenia i migacza M
o Nadajnik potozenia N
o Wytaczniki sygnalizacyjne (6]
__3 Bez pozycjonera Wytaczniki sygnalizacyjne i nadajnik potozenia P
= i hamulca BAM Migacz R
Nadajnik potozenia i migacz S
Whytaczniki sygnalizacyjne i migacz T
Wytaczniki sygnalizacyjne, nadajnik potozenia, migacz U

Litera znakujaca dla wszystkich typow napedow
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EAG
EAJ

Napedy elektryczne
SAR 07.5, SAR 10.1
= Auma
Parametry techniczne
Typ SAR07.5 SAR 10.1
Oznaczenie w numerze typowym EAG EAJ

Napiecie zasilania

380 lub 400 V

Czestotliwosé

50 Hz

Pobdr mocy

patrz tabela specyfikaciji

Sposob regulacji

3 - punktowe lub sygnatem 4 - 20 mA

Moment wytgczajacy 60 Nm
Skok 25 mm
Obudowa IP 67
Maksymalna temperatura medium Wg stosowanej armatury
Dopuszczalna temperatura otoczenia -25 do 60°C
Dopuszczalna wilgotnos$¢ otoczenia 100 %
Waga 20 - 25 kg
Specyfikacja napedéw Auma
SA | X|XX| | XX.X
Typ SA
Funkcja Regulacyjna R
Wykonanie Normalne
Szereg napedu 07.5 07.5
10.1 10.1

Ksztatt do przytaczenia A (kotnierz F10, gwint 36x6)

T SAR 10.1 SAR 10.1

< 3 —_

= 4 og = 0,09

> ©

B 5,6 N = 0,09

S 8 2 g 0,18

2 11 3 60-120 £ 0,18

s 16 S Nm o 0,37

® | 22 | § 2 0,37

§> 32 = 0,75

45 0,75

Ksztatt do przytaczenia A (kotnierz F10, gwint 36x6)

Q SAR 07.5 SAR 07.5

S 3 —_

- 4 o = 0,045

> ®©

IS 5,6 ) = 0,045

S 8 2 g 0,09

o 11 2 30-60 £ 0,09

5 | 16| & Nm S 0,18

[&]

@ [ 22 | § 2 0,18

5 32 = 0,37

45 0,37
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Wykonania

Podwojne wytgczniki TANDEM

Przektadnia dla sygnalizacji potozenia

Mechaniczny wskaznik potozenia

Potencjometr 1x200 Q

Elektroniczny transmiter potozenia RWG (zawiera potencjometr), 4 - 20 mA, 2-przewodowy

Elektroniczny transmiter potozenia RWG (zawiera potencjometr), 4 - 20 mA, 3/4-przewodowy

Indukcyjny transmiter potozenia IWG, 4 - 20 mA

AUMATIC - dla ciggtej kontroli (specyfikacja wykonan wg. katalogu producenta)

Wymiary napedéw Auma

Wykonanie normalne Przekroj przytacza A, kotnierz rozmiar F10
@30
265 , 186 63
V. — O\
3V} /4
©
=) 4/ 5 ‘
= [ | max & 26
c’,,\) = ‘ . B
o OW MI[
a70
4xM10 2102
2125
Stupki przytaczeniowe (4)
H
| ﬂ\ﬂ ; 0
| 9 |
® \
~ L.

272

174
N

pi 2
ol
Wersja z AUMATIC ‘
4l : |
— 0
CRePi L. -
S-——

340

.

140

[P
CTonr
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EZK

Napedy elektryczne ...AB8

Schiebel
Parametry techniczne
Typ rAB8
Oznaczenie w num. typowym zaworu EZK
Napiecie zasilania 400/230V; 230V
Czestotliwos¢ 50 Hz

Pobdr mocy

patrz tabela specyfikacji

Sposéb regulaciji

3 - punktowe lub sygnatem of 4 - 20 mA

Sita nominalna 60 Nm
Skok 25 mm
Obudowa IP 66
Maksymalne temperatura medium wg stosowanej armatury
Dopuszczalna temperatura otoczenia -25to 80°C
Dopuszczalna wilgotnos¢ otoczenia 90 % (wykonanie tropikalne 100 % z kondensacja)
Waga 24 kg
Specyfikacja napedu
XX X|AB8|A| X [+ XXX
Wykonanie Normalne
Funkcja regulacyjna r
Szereg napedu AB8
Ksztatt do przytacz. (kotnierz F10, gwint 36x6) A
rAB8

— "AB8 400/230V 230V

§ [25] & = 0,12 0,12 25

z 5 g - 0,12 0,12 5

S 7,5 g = 0,18 0,18 7,5

o 10 | 2 30-80 3 0,37 0,37 10

kS 15 g Nm 4 0,37 0,37 15

% 20 S = 0,55 0,75 20

= | 30 0,75 1,10 30

40 1,10 1,10 40
Potencjometr 1x1000 Q F
. Podwdjny potencjometr FF
Wykonania Nadajnik elektroniczny 4 - 20 mA ESM21
Regulator potozenia ACTUMATIC R CMR
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Wymiary napedu ...AB8

max.3672 (512)*

g | T
max.@158

250
T
i
|
I
|
i

— A
= 1

203

1107

Stupki do potaczenia (4)

NN H

L_0lo 0T

10445 @ ’%_\\\;ﬁ: S\ T
| i

' ' |
|

|

|

|

!

|

|

|

180

_. I
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PFD

Naped pneumatyczny

lr_"-s:,
i Foxboro
Parametry techniczne
Typ PO 1502
Oznaczenie w numerze typowym PFD
Cisnienie zasilania Pmax = 0,6 MPa, Pmin-warto$¢ w tabeli
Funkcja Prosta \ Odwrotna

Sposob regulacji

Sygnat pneumatyczny 20 - 100 kPa

Sygnat pradowy 0(4) - 20 mA

Sita znamionowa

Wg tablicy sit znamionowych

Skok 60 mm
Obudowa IP 54
Maksymalna temperatura medium Wg stosowanej armatury
Zakres temperatury otoczenia -40 do 80°C
Zakres wilgotno$ci otoczenia 95 %

Waga

patrz tablica wymiaréw

Elementy dodatkowe

Nastawnik elektropneumatyczny (analogowy)
typ SRI 990

Urzadzenie z wejsciem elektrycznym 4 (0) do 20 mA
i bezposrednim wyj$ciem powietrza sterujacego do napedu.
Nastawia sie za pomocg wylacznikow i potencjometrow

Nastawnik elektropneumatyczny (inteligentny)
typ SRD 991

Urzadzenie z wejsciem elektrycznym 4 (0) do 20 mA i
bezposrednim wyjsciem powietrza sterujgcego do napedu.
Komunikacja za pomocgPC i oprogramowania

HART, Fieldbus Foundation, PROFIBUS.

Nastawnik elektropneumatyczny (cyfrowy)
typ SRD 991 -D

Urzadzenie z wejsciem elektrycznym 4 do 20 mA
i bezposrednim wyjsciem powietrza sterujgcego do napedu
Nastawia sie¢ za pomoca klawiatury i diod

Pneumatyczny ustawnik pozycyjny typ SRP 981

Urzadzenie z wejsciem pneumatycznym 20 do 100 kPa
dla sterowania napedéw sygnatem pneumatycznym

Wytaczniki sygnalizacyjne typ SGE 985

Nastawne wytgczniki potozen krancowych

Stacja redukcyjna typ A 3420

Redukcja cisnienia sterujgcego do zadanej wartosci

Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny typ SRI 986

Ustawnik analogowy z wejsciem 4 (0) - 20 mA

Warunkirobocze

Napedy pneumatyczne FOXBORO sg zdolne do pracy
w ekstremalnych temperaturach otoczenia. Napedy te maja
dobrg odpornos¢ na obcigzenia udarowe, oraz charakteryzujg
sie wysoka odpornosciga na drgania. Przy eksploatacji
osiggaja ponad milion cykli bezawaryjnej pracy. Dostarczane
sq w wykonaniu z funkcjg prostg lub odwrotng, ewentualnie
z blokadg potozenia przy braku zasilania. Istnieje mozliwo$¢
wyposazenie napedy w kilka elementow dodatkowych.

Prostaiodwrotna funkcja napedu

Prosta funkcja to takie wykonanie napedu, kiedy w przypadku
braku powietrza sterujacego trzpien wchodzi do napedu
(otwiera zawor).

Przy funkcji odwrotnej w razie braku powietrza sterujgcego
trzpien wychdzi z napedu (zamyka zawor).
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Wymiary i waga napedu Foxboro

DN Naped H A B G M V1 V2 m [kg]
25,40,50 | PO 1502 25 550 150 M20x1,5 160 308 409 148
Uwaga: wymiary podane w mm.
| A |
I I
> M
“‘ﬂﬂt T o - j‘tr‘
—— — Zz
I |
)
[ i
I o
— °
g ] T 1
> @
g G
= 1 |
2| 8 | |
% il [H 0.
> | I
(N) ! I.é‘I
=
2B
Schemat zestawienia kompletnego numeru typowego napedu Foxboro
PX XXXX| X XXX XX
Typ napedu PO 1502
Kolor biaty B
Zakres sprezyn [bar] 2,0-3,5 FS
1,5-2,7 VC
Kotko reczne Bez kotka (®)
Funkcja prosta A
odwrotna Z
Skok [mm] 60 C
. Zakres sprezyn |Nastawa sprezyn| Cisnienie zasilania
Skok [mm
DN Typ napedu Funkcja [mm] [bar] [bar] min. [bar]
EFOS105§C2: Zamykajaca NC 60 1,5-2,7 2,2-2,7 5
25, 40, 50
T PO 1502
BFSOAC Otwierajgca NO 60 2-35 2-26 5
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Maksymalne nadcisnienia robocze wg EN 12 516-1 [MPa]

Materiat PN Temperatura [ °C ]

200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 525 | 550 | 575
160| 114 | 104 | 94 8.8 8.4
(S1t‘1"" 4":‘(";91")""’3 1.0425 250| 17,8 | 162 | 147 | 137 | 132 | —
' 400| 284 | 26,0 | 235 | 219 | 211 | -
160| 149 | 143 | 133 | 123 | 115 | 107 | 89

Stal st 1.7335 ' ' ’ ’ ' ' '
(1 g 15;1"[?)""3 250 233 | 223 | 20,8 | 193 | 180 | 167 | 139 | -
: 400| 374 | 357 | 333 | 309 | 289 | 26,7 | 223 | -

Notatki:
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Notatki:
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Notatki:
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